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Nom :

Sous systéme prise palette chaine d'action
pneumatique
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1- Systéme de blocage palette :

Le systeme étudié est
blocage des palettes avant transfert vertical.

Deux doigts métalliques de chaque coté
viennent s'insérer dans la palette a soulever.

Ces 4 doigts sont actionnés par deux vérins

pneumatiques (1 chaque coté).
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Palette a soulever




