Classe Ter MET La partie commande Doc Professeur
NOM: e Le langage a contacts CIL4

Le langage de programmation automate programmable a CONTACTS ou
LADDER.

I fait parti des 5 langages de programmation normalisés suivant la norme européenne CEI 61131-3.

Le LADDER est un langage trés utilisé par les électriciens, caril ressemble aux schémas électriques.

Contact NO: | -I |— Bobine: Q@ =( )= Bobineinverse: @ =(/)=
Contact NC : | -'I / I— Bobine d'enclenchement : Q -(S)-
Liaisons s I Bobine de décienchement : Q@ =(R)-
Compteur: C  vueuns Temporisateur : T Mede
- SOV - valeur couran to - TON : tempo enclenchement
SCLP : valcur de présélection m— TOF : tempo déclenchement
(0...9999)

TP : monostuble
Valeurs
STV : valeur couramte

% Tmi P : valear de pré&sélection (0 ... 9999)
YN Tl P modifiable ou non par terminal

Asmement (sur front montamt)
CU : entrée comptage | incrémente %CLV
CD: enaréde ddoompeage : déorémente %OLY

R : remise & 2éro (si R=1, oa force %CiV=0)
S : Présclection (si S=1, %CiV=%Ci.P)

Armement (IN)
Sorties s froet moatsst pour TON oa TP
D« done » passed 1 gd %0 V= %00 TS0 Sane e 1L

F : débordemment commptage (> 9999)
E : débordemont ddcomptage (<0)

Bits internes : M -( )—
lls se comportent comme les sorties Tout Ou Rien, mais ne possédent pas de contact électrique de sortie.

lls permettent de mémoriser le résultat d’une équation logique. lls pourront &tre lus chaque fois que cela
sera nécessaire.

Exemple de programmation de contacts :

Entrée 4 dumodule 1 Sortie 3 du module 1
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Entrée 5 du module 2
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Traduction en schéma électrique

s2 i Application 5 : Compléter e tableau d’adressage
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