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1- Rappel : Structure d’un Système Automatisé : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2- Pupitre – commande – partie opérative : 

 

 

        

                                                       

                                                 

   

 

 

 

       TRANSMETTRE  et        GERER le système   AGIR sur la matière d’œuvre 
        RECEVOIR des  
       INFORMATIONS 

 

Gestion 

Du 

système 

Pré-actioneur Actionneur Adaptateur Effecteur 

Matière d’œuvre 

entrante 

Matière d’œuvre 

sortante 

 

Pupitre 

Chaîne d’acquisition 

Energies 

Capteur 

EXEMPLE : 

EQUIPEMENT 

MULTITEC 

PO : partie opérative 

PC : 

partie 

commande 

Pupitre 

Partie opérative : 

 

La partie opérative 

assure la transformation 

de la matière d’œuvre. 

Partie commande : 

 

La partie commande 

élabore les ordres pour 

la partie opérative à 

partir : 

- Des consignes de 

l’opérateur 

- Des capteurs 

- Du programme 

automate 

Le Pupitre : 

 

Le pupitre 

permet le 

dialogue entre 

l’opérateur et la 

partie 

commande 
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